1. čo je projektívny priestor P3 ? –Euklidovský priestor rozšírený o nevlastné prvky 

2. čo je nevlastný bod ?

3. čo je smer ? – množina všetkých vzájomne rovnobežných priamok priestoru P3
4. čo je poloha ? – je množina všetkých rovnobežných rovín priestoru P3
5. čo je nevlastná priamka?

6. definujte stredové premietanie ! – stredovým premietaním na jednu priemetňu nazývame zobrazenie bodov priestoru P3 do roviny ρ  , ktoré každému bodu  A ≠ S priradí AS, A1, kde je AS stredový a A1 kolmí priemet bodu A

7. čo je stredový priemet priamky? Vysvetlite! – priemetom je bod aj S patrí priamke a , inak je priemetom priamka

8. čím je určený stredový prie met priamky? –stopníkom  a úbežníkom priamky

9. čo je smerová priamka danej priamky v stredovom premietaní ? – stredová priamka a' priamky a- je rovnobežná s priamkou a, a prechádza bodom S

10. čo je stopník priamky v stredovom premietaní ? – Pa- priesečník priamky a s priemetňou ρ, platí Pa1 = Pa S
11. čo je úbežník priamky v stredovom premietaní ? – je stredový priemet jej nevlastného bodu ∞Ua S
12. čo je úbežník priamky kolmej na priemetňu? – úbežník je v hlavnom bode H 

13. čo pletí pre stredové priemety rovnobežných priamok? –priemety rovnobežných priamok, ktoré nie sú rovnobežné s priemetňou tvoria zväzok so spoločným úbežníkom. Priemety rovnobežnýh priamok, ktoré sú rovnobežné s priemetňou majú stopník aj úbežník v tom istom nevlastnom bode

14. čo je stopník a úbežník priamky rovnobežnej s priemetňou? – stopník aj úbežník je v tom istom nevlastnom bode

15. čím je určený stredový priemet roviny? Vysvetlite! – stopou a úbežnicou roviny

16. čo je stopa roviny v stredovom premietaní? – pa- priesečnica roviny a priemetne ρ, platí p a1 = pa S  = pa
17. čo je úbežnica roviny v stredovom premietaní? – je to stredový priemete nevlastnej priamky ∞Ua s roviny α, platí u a S    = ά ∩ρ , kde ά je smerová rovina roviny α

18. čo je smerová rovina danej roviny v stredovom premietaní? – stredová rovina ά roviny α – je rovina rovnobežná s rovinou α a prechádza bodom S

28. definujte lineárnu perspektívu ! – stredové premietanie pričom premietame útvary ležiace v priestore ohraničenom zornou rotačnou kužeľovou plochou, ktorej vrchol je S- stred premietania, os je kolmá na priemetňu, vrcholový uhol je medzi 40۫ - 90۫۫  , a výška je väčšia rovný 21 cm

29. čo je to zorná kužeľová plocha ?  aké podmienky spĺňa? – je rotačná kužeľová plocha s vrcholom v oku, osou v hlavnom premietacom lúči, vrcholovým uhlom medzi 40۫ - 90۫۫  , a výška je väčšia rovná 21 cm

30. čo je centrálna rovina? Vysvetlite! 

31. čo je to kružnica správneho videnia? Aký je jej polomer? – k Z  (H, d/2) H- kolmý priemet bodu S do priemetne, d- je dištancia ׀ SH ׀ = d, polomer je polovica dištancie

32. aký vzťah platí pre perspektívne obrazy objektov do rovnobežných rovín? Vysvetlite! – všetky perspektívne obrazy objektov do navzájom rovnobežných rovín sú rovnoľahlé, stredom rovnoľahlosti je bod H

33. ako delíme perspektívu? Vysvetlite! – voľná perspektíva a viazaná perspektíva








- zvislá perspektíva a šikmá perspektíva ( žabia perspektíva a vtáčia perspektíva)

34. čo platí pre zvislú perspektívu? Vysvetlite! – π je kolmé na priemetňu ρ , horizontálna rovina π (stoja na nej objekt pozorovania aj pozorovateľ)
35. čo platí pre žabiu perspektívu? Vysvetlite! – šikmá axonometria – uhol priemetne od roviny π je medzi 60˚ a 90˚ - a S je v ostrom uhle

36. čo platí pre vtáčiu perspektívu? Vysvetlite! – šikmá axonometria- uhol priemetne od roviny π je medzi 60˚ a 90˚- a S je v tupom uhle

37. čo je to voľná perspektíva? Vysvetlite! – nevychádzame z ortogonálnych priemetov objektu 

38. čo je to viazaná perspektíva? Vysvetlite! – je pevne spojená s ortogonálnymi priemetmi objektu 

39. čo je základnica v perspektíve? Vysvetlite! – priesečnica π a ρ

40. čo je horizont v perspektíve? Vysvetlite! –priesečnica ά a ρ , π' – je smerová rovina roviny π

41. čo je ľavý a pravý dištančník? Vysvetlite! – priesečník dištančnej kružnice s horizontom

42. ako sa zobrazia priamky kolmé na základnú rovinu – vodorovne: ak zvierajú 45 uhol s priemetňou – úbežníky sú v dišt., ak sú rovnobežné s priemetňou priemety sú rovnobežne s horizontom, priemety všetkých vodorovných priamok majú úbežníky na horizonte, priemety priamok kolmých na priemetňu prechádzajú hlavným bodom 

